附件1                                           高校类
宁波市领军和拔尖人才工程培养人员
中期考核登记表
	培养人选:
	张　学　昌

	培养层次：
	第二层次

	工作单位:
	浙江大学宁波理工学院

	填表日期:
	2014年9月20日


宁波市人力资源和社会保障局
2014年8月
一、人选基本情况

	姓    名
	张学昌
	性    别
	男

	出生年月
	1969.9.8
	党    派
	中共党员

	工作单位
	浙江大学宁波理工学院
	技术职称
	教授

	行政职务
	
	学历学位
	博士

	从事专业
	机械制造及其自动化
	联系电话
	88229521

	手    机
	13757412050
	电子邮箱
	ZZ_ZXC123@163.COM


二、培养人员在考核期内的工作总结（限600字以内）
	作为一名中共党员，一名教育战线上的工作者，本人在考核期内，在本职岗位上兢兢业业、勤奋工作，努力掌握坚实的理论基础和深入的专业技能，独立开展科研工作和教学工作。取得如下成果。
1. 承担科研项目5项，其中：国家级 2 项，省部级 2 项，市级 2 项。

国家自然科学基金面上项目一项，项目负责人。国家自然科学青年基金一项，作为第二负责人。

浙江省普通本科高校新兴特色专业建设项目一项，项目负责人。浙江省高等学校教学教改项目一项，项目负责人。

宁波市成果产业化重点项目一项，项目负责人。宁波市软科学项目一项，项目负责人。
2.成果获奖

宁波市科学技术二等奖一项，排名7/9。宁波市教学成果二等奖一项，排名3/5。

浙江大学宁波理工学院教学成果二等奖一项，排名1/5。
3. 获授权专利情况。

申请发明专利8项，授权1项。

申请实用新型专利4项，获授权 4 项；申请软件著作1项，获授权1 项。
4. 发表论文
发表论文6篇（包括第二作者），第一作者3篇，中文一级期刊2篇，中文核心期刊3篇。EI收录1篇。
5. 著作情况

出版著作6本，其中，作为主编3本。
6. 学术兼职情况

浙江省工程图学学会理事，中国机械工程学会高级会员。

7. 学术交流活动 参加国际学术会议一次。

8. 入选人才工程
 宁波市生态化海洋养殖装备技术创新团队，排名3/16。学校级教学创新团队，排名2/8.


 三、培养人选在培养期内的主要业绩列表简述

	3.1承担的主要科研项目、基金项目情况（如承担项目较多，可按序加页）

	考核期内共承担科研项目5 项，其中：国家级 2 项，省部级 2 项，市级 2 项,其他项目    项

	项目1
	项目类别
	国家级
	项目编号
	51075362
	起始年度
	2011.1

	
	下达部门
	国家自然科学基金委
	项目经费
	    31 万元
	终止年度
	2013.12

	
	项目或课题名称
	基于扩展高斯球与特征信息融合的点云数据配准研究

	
	责任承担
	( 课题负责□ 独立承担  □主要承担  □ 一般参加，排名：   (排序)1 /6 （总人数）

	
	项目性质
	□ 基础研究     ( 应用基础研究       □ 应用研究

	
	项目或课题评价
（未通过验收或鉴定项目不需填写）
	□ 国际先进水平   □ 国内先进水平

□ 填补国内空白   □ 其他(        )

	
	培养人员在项目或课题中所承提的主要工作和主要贡献（200字以内）：
   负责整个项目的方案设计和算法设计，并提出了融合测量信息的点云特征计算方法，通过多视角点云扩展高斯球的建立，将欧式空间中三维变换转化为高斯空间中的旋转变换，克服了传统配准方法建立初始对应点对的盲目性。建立了基于曲率统计特征的球面环形模板，使原本无法定量解决的点云数据初始对应问题得到解决，通过环形域等值曲率的统计建立直方图，从而实现了模板的旋转不变性。已申请国家发明专利1项、软件著作权１项（均已授权）。培养研究生2人。　 

	项目2
	项目类别
	国家级
	项目编号
	51205246
	起始年度
	2013.1

	
	下达部门
	国家自然科学基金委
	项目经费
	     24 万元
	终止年度
	2015.2

	
	项目或课题名称
	基于动态边界约束信息的自由特征最优化重构方法研究

	
	责任承担
	□ 课题负责 □ 独立承担 □ 主要承担  □ 一般参加，排名：   (排序)/   （总人数）

	
	项目性质
	□ 基础研究     □ 应用基础研究       □ 应用研究

	
	项目或课题评价
（未通过验收或鉴定项目不需填写）
	□ 国际先进水平   □ 国内先进水平

□ 填补国内空白   □ 其他(        )

	
	培养人员在项目或课题中所承提的主要工作和主要贡献（200字以内）：
动态边界以几何特征信息为基础，本人主要负责点云数据特征提取算法的方案规划及算法设计。提出了基于点云数据曲率信息的扩展高斯球算法，有效解决点云数据的匹配和对称点云的数据分割问题。发表论文２篇，培养研究生2人。

	项目3
	项目类别
	宁波市成果产业化重点项目
	项目编号
	2013B10022
	起始年度
	2013.1

	
	下达部门
	宁波市科技局
	项目经费
	     80 万元
	终止年度
	2015.6

	
	项目或课题名称
	全自动、高速、智能化铝箔卷材包装生产线成套装备研制与产业化应用

	
	责任承担
	( 课题负责 □ 独立承担 □ 主要承担  □ 一般参加，排名：   (排序)1/12（总人数）

	
	项目性质
	□ 基础研究     □ 应用基础研究       ( 应用研究

	
	项目或课题评价
（未通过验收或鉴定项目不需填写）
	□ 国际先进水平   □ 国内先进水平

□ 填补国内空白   □ 其他(        )

	
	培养人员在项目或课题中所承提的主要工作和主要贡献（200字以内）：
    主要负责项目的总体方案和铝箔卷材高速复卷机构设计；多工位、多参数运动协调控制；高速盒装设备自动送卷位置度控制；已审请发明专利４项，４项实用新型专利已获授权。


	项目4
	项目类别
	省级
	项目编号
	jg2013210
	起始年度
	2013.12

	
	下达部门
	浙江省教育厅
	项目经费
	    3 万元
	终止年度
	2015.12

	
	项目或课题名称
	以“C4+ P4”为核心的独立院校机械类人才培养模式研究及应用

	
	责任承担
	( 课题负责□ 独立承担  □主要承担  □ 一般参加，排名：   (排序)1 /5 （总人数）

	
	项目性质
	□ 基础研究     □应用基础研究       (应用研究

	
	项目或课题评价
（未通过验收或鉴定项目不需填写）
	□ 国际先进水平   □ 国内先进水平

□ 填补国内空白   □ 其他(        )

	
	培养人员在项目或课题中所承提的主要工作和主要贡献（200字以内）：
   建立“C4+P4”人才培养模式，实践能力培养模式以“制图能力、计算机能力、设计能力和制造能力”为核心，形成“实验教学、专业实践（实训）、科研训练、产业实践”四维一体的渐进式实践教学体系，通过学生实践能力的提高、知识结构的完善，工程素养的形成，从而达到教育提升学生价值的终极目的。同时，形成了一支具有实践能力和创新能力的教师团队。　 

	项目5
	项目类别
	省级
	项目编号
	
	起始年度
	

	
	下达部门
	浙江省教育厅
	项目经费
	      万元
	终止年度
	

	
	项目或课题名称
	浙江省普通本科高校新兴特色专业建设项目－机械设计制造及其自动化

	
	责任承担
	( 课题负责 □ 独立承担 □ 主要承担  □ 一般参加，排名：   (排序)1/15（总人数）

	
	项目性质
	□ 基础研究     □ 应用基础研究       ( 应用研究

	
	项目或课题评价
（未通过验收或鉴定项目不需填写）
	□ 国际先进水平   □ 国内先进水平

□ 填补国内空白   □ 其他(        )

	
	培养人员在项目或课题中所承提的主要工作和主要贡献（200字以内）：
负责专业的总体方案规划，形成了海洋新能源装备产业的特色培养方案。在通识课程中强调宽基础，突出思维能力的培养；在机械专业大类课程中立足先进制造基础，在课程内容的设置和讲授中融入海洋特色，同时设置与海洋装备相关的专业模块课程及专业选修及实践课程。构建了“C4+P4”为核心的实践创新能力培养体系。打造了高水平的专业培养平台。发表论文２篇。

	项目6
	项目类别
	市级
	项目编号
	2013A10046
	起始年度
	2013.4

	
	下达部门
	宁波市科技局
	项目经费
	   ５万元
	终止年度
	2014.12

	
	项目或课题名称
	科技创新背景下打造宁波制造业"升级版"的技术轨道及推进

	
	责任承担
	(课题负责 □ 独立承担 □ 主要承担  □ 一般参就加，排名：   (排序)/（总人数）

	
	项目性质
	□ 基础研究     □ 应用基础研究      (  应用研究

	
	项目或课题评价
（未通过验收或鉴定项目不需填写）
	□ 国际先进水平   □ 国内先进水平

□ 填补国内空白   □ 其他(        )

	
	培养人员在项目或课题中所承提的主要工作和主要贡献（200字以内）：
宁波处于一个既要以有效投资来调整结构，更要以科技创新来争创发展新优势的阶段。但随着要素禀赋结构和国际大环境的改变，宁波制造业创新能力不强、产能过剩矛盾突出、品牌影响力偏弱等问题进一步凸显。宁波唯有加快科技创新和制度创新，形成新的产业发展路径，做强高新技术制造业，改造提升传统制造业，才能形成具有较强竞争优势的现代工业体系。
本人负责软科题总体规划。


注：1、项目类别：指科学基金重大项目、科学基金一般项目、重大科技专项、农业科技成果转化项目、火炬计划等，没有项目下达部门的企业自选项目请填企业自选项目。2、项目名称、项目编号、起始年度、终止年度、下达部门、项目经费、责任承担等根据下达的项目书或文件填写。
	3.2成果获奖情况简述。（如获奖项目较多可按序加页）

	序号
1
	奖励年度、名称、等级（以证书或文件为准）
	获奖项目名称（以证书或文件为准）

	
	2014年，宁波市科学技术奖，二等
	吉利帝豪EC718五星安全技术研发及产业化应用

	
	获奖时所在单位全称
	浙江大学宁波理工学院

	
	授奖部门（以证书或文件为准）
	宁波市
	个人排名
	7/9

	
	培养人选在该科研项目中所起承担的主要工作和和主要贡献简述（200字以内）：

吉利帝豪EC718五星安全关键技术项目研发过程中，主要负责完成车身数字化建模、技术问题咨询及技术资料的整理与审报等工作。

	序号
2
	奖励年度、名称、等级（以证书或文件为准）
	获奖项目名称（以证书或文件为准）

	
	2013年，教学成果奖，二等
	以“C4”为核心的机械制造及其自动化专业培养模式与实践能力建设

	
	获奖时所在单位全称
	浙江大学宁波理工学院

	
	授奖部门（以证书或文件为准）
	宁波市
	个人排名
	3/5

	
	培养人选在该科研项目中所起承担的主要工作和和主要贡献简述：（200字以内）
   负责机械制造及其自动化专业培养方案的修订及工程图学类课程的实施，并提了C4人才培养模式。即制图技能、设计技能、制造技能和计算机技能四年不断线的人才培养模式。

	序号
3
	奖励年度、名称、等级（以证书或文件为准）
	获奖项目名称（以证书或文件为准）

	
	2014年，教学成果奖，二等
	以特色求创新、以实践促能力的机械设计制造及其自动化专业建设与实践

	
	获奖时所在单位全称
	浙江大学宁波理工学院

	
	授奖部门（以证书或文件为准）
	浙江大学宁波理工学院
	个人排名
	1/5

	
	培养人选在该科研项目中所起承担的主要工作和和主要贡献简述：（200字以内）
   提出了C4+P4的专业人才培养模式，已上报参与2014年宁波市教学成果奖的评审。


注：市级以上获奖，包括产品设计获奖和发明创造获奖。获奖项目名称、类别、等级、授奖单位、奖励年度、获奖人姓名、所有获奖单位全称等按获奖证书或公布文件填写。“奖励年度、名称、等级” 填写举例：2012年宁波市科技进步一等奖。

	3.3获授权的专利情况.( 如专利较多可按序加页）

	考核期内共申请发明专利 8 项，获授权 1  项，申请实用新型专利  4  项，获授权  4  项；申请外观专利    项，获授权    项，申请国际发明专利    项，获授权    项；或软件著作权 1  项。

	序号
1
	专利名称
	专利号

	
	结构光三维测量装置及其完整点云数据的获取方法
	ZL2011 1 0035282.5

	
	发明人
	张学昌，李继强，吴红兵等
	专利申请日
	2011.1

	
	专利权人
	浙江大学宁波理工学院
	授权公告日
	2012.10

	
	授权国家
	中国
	专利类别
	发明专利
	个人排名
	第 1 发明人

	
	培养人员在该专利中的所承担的主要工作和主要贡献以及该专利的实施情况简述：（200字以内）
　　提供一种能够自动获取复杂型面产品完整点云数据的结构光三维测量装置。设计三维测量装置的具体结构及原理。

	序号
2
	专利名称
	专利号

	
	铝箔包装机
	ZL 2014 2 0162631.9

	
	发明人
	张学昌、孙忠杰、刘春晓、史玉龙等
	专利申请日
	2014.4.3

	
	专利权人
	宁波时代铝箔科技有限公司
	授权公告日
	2014.7.30

	
	授权国家
	中国
	专利类别
	实用新型
	个人排名
	第 １ 发明人

	
	培养人员在该专利中的所承担的主要工作和主要贡献以及该专利的实施情况简述：（200字以内）
提供一种上料过程方便高效、精确度高、结构紧凑、占用空间小、铝箔子卷卷装效果好、不翘边且出料卸料方便高效节能、实现自动化贴标的铝箔包装机,专利已在宁波市成果产业化重点项目：全自动、高速、智能化铝箔卷材包装生产线成套装备研制与产业化应用获得应用。

	序号
3
	专利名称
	专利号

	
	多功能铝箔包装机
	ZL 2014 2 0161931.5

	
	发明人
	张学昌、孙忠杰、刘春晓、史玉龙等
	专利申请日
	2014.4.3

	
	专利权人
	宁波时代铝箔科技有限公司
	授权公告日
	2014.7.30

	
	授权国家
	中国
	专利类别
	实用新型
	个人排名
	第 １ 发明人

	
	培养人员在该专利中的所承担的主要工作和主要贡献以及该专利的实施情况简述：（200字以内）
设计了一台多功能铝箔包装机的特点：可以同时具备上料、复卷、贴标、装盒等功能，缩短了铝箔生产的流水线，与传统复卷机构相比，不但使复卷机结构更加紧凑，并且节省了空间位置，同时两台机器工作，动力来源却可以使用一台装置的动力源。专利已在宁波市成果产业化重点项目：全自动、高速、智能化铝箔卷材包装生产线成套装备研制与产业化应用获得应用。


	序号
4
	专利名称
	专利号

	
	铝箔复卷机的纸筒传送机构
	ZL2014 2 0162386.1

	
	发明人
	张学昌、孙忠杰、刘春晓、史玉龙等
	专利申请日
	2014.4.3

	
	专利权人
	宁波市鄞州欧图自动化科技有限公司
	授权公告日
	2014.7.30

	
	授权国家
	中国
	专利类别
	发明专利
	个人排名
	第 1 发明人

	
	培养人员在该专利中的所承担的主要工作和主要贡献以及该专利的实施情况简述：（200字以内）

　　提供一种能将多个纸筒批量自动上料、又能将纸筒精准传送到卷装工位以便于后续卷装、且将卷装完成的子卷自动脱离落料的铝箔复卷机的纸筒传送机构。专利已在宁波市成果产业化重点项目：全自动、高速、智能化铝箔卷材包装生产线成套装备研制与产业化应用获得应用。

	序号
5
	专利名称
	专利号

	
	铝箔复卷机
	ZL 2014 2 0162585.2

	
	发明人
	张学昌、孙忠杰、刘春晓、史玉龙等
	专利申请日
	2014.4.3

	
	专利权人
	宁波市鄞州欧图自动化科技有限公司
	授权公告日
	2014.7.30

	
	授权国家
	中国
	专利类别
	实用新型
	个人排名
	第 １ 发明人

	
	培养人员在该专利中的所承担的主要工作和主要贡献以及该专利的实施情况简述：（200字以内）
提供一种上料过程方便高效、精确度高、结构紧凑、占用空间小、子卷卷装效果好、不翘边且出料卸料方便高效节能的铝箔复卷机。专利已在宁波市成果产业化重点项目：全自动、高速、智能化铝箔卷材包装生产线成套装备研制与产业化应用获得应用。

	序号
6
	专利名称
	专利号

	
	曲面数字化扫描系统[简称：SurfSCAN [V1.0]
	2012SR107012

	
	发明人
	张学昌
	专利申请日
	2012.4

	
	专利权人
	浙江大学宁波理工学院
	授权公告日
	2012.7

	
	授权国家
	中国
	专利类别
	软件著作权
	个人排名
	第 １ 发明人

	
	培养人员在该专利中的所承担的主要工作和主要贡献以及该专利的实施情况简述：（200字以内）

负责整个项目的方案设计和算法设计，并提出了融合测量信息的点云特征计算方法，通过多视角点云扩展高斯球的建立，将欧式空间中三维变换转化为高斯空间中的旋转变换，克服了传统配准方法建立初始对应点对的盲目性。



注：专利类别分为“发明”、“实用新型”、“外观设计”、“软件著作权”。
	3.4发表的论文情况简述.(如发表论文较多，可按序加页)

	考核期内共发表论文  6  篇，其中CSI收录    篇； EI收录 1   篇； ISTP收录     篇。

	论文

1
	论文题目
	基于误差转换及图像域的圆度评定方法

	
	作    者
	张学昌，梁涛，唐艳梅

	
	期刊名称
	中国机械工程

	
	期刊号
	ISSN:1004-132X
	个人排名
	    1/3

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

   针对工程应用中圆度误差评定方法存在理论深奥、计算复杂，检测效率低且不适用于大容量采样点的问题，提出了一种基于误差转换及图像域的圆度误差评定方法。该方法将图像域测量得到的原始圆度误差进行转换使其满足误差评定的要求，然后以最小二乘圆为起始圆，寻求半径或半径差的“极大中的极小”，通过对最小二乘圆进行小尺度平移，并用遗传算法得到该平移规划坐标，从而获得平移后的理想圆并求得圆度误差值。最后以某型号的零件进行试验，结果与用三坐标测量得到的结果相吻合，表明该方法可以有效、正确地进行圆度误差的评定。
  　根据浙江大学的文件，本期刊属于机械类一级期刊。

	论文

2
	论文题目
	基于辅助装置的多视点云精确配准方法

	
	作    者
	张旭，张冉，张学昌

	
	期刊名称
	计算机集成制造系统

	
	期刊号
	ISSN: l006-5911
	个人排名
	  ３/３

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

针对在扩展高斯球中特征信息不明显的点云，采用添加特征信息的方法来实现点云的配准。引进一种基于局部坐标系特征的配准方法。利用提取的两平面特征点云，求解出平面的法矢信息并计算出旋转矩阵。主要工作是针对平面特征矢量信息的计算方法提出了曲率信息提取方法。
本期刊属于Ei源期刊。

	论文

3
	论文题目
	点云对称边特征的最优化提取技术

	
	作    者
	张旭，张学昌，唐觉明

	
	期刊名称
	中国机械工程

	
	期刊号
	ISSN:1004-132X
	个人排名
	  2/3

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

针对点云对称边特征提取的精度问题和严格对称问题通常不能满足要求，提出点云对称边特征的最优化提取技术。根据CAD模型定制模板，模板中包含后续求解的相关信息。配准模板与点云数据，根据模板中点和切矢构建一系列平面，利用其对点云数据切片获得一系列二维截面数据。对每一截面数据优化求解获取边点。将求解的一系列边点以对称中心为界分为两半，一半以模板中的对称轴为中心做镜像获得参数化的点，与另一半点一起构成目标点。对这些目标点进行整体的约束优化，获得最优边曲线。通过对称轴镜像最优边曲线获得另一边的边曲线。运行示例表明此方法的可行性，运行结果表明提取的对称边特征在满足精度的同时，保证严格的对称。
根据浙江大学的文件，本期刊属于机械类一级期刊。


	论文

4
	论文题目
	以“C4”为核心的独立院校工程人才培养模式及应用研究

	
	作    者
	张学昌,张雷,吴红兵,贾志欣,张旭

	
	期刊名称
	现代教育技术

	
	期刊号
	ISSN:1004-132X
	个人排名
	    1/5

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

   针对独立院校的人才培养定位，文章通过探索以实践能力为核心，以工程素养为本位的工程技术人才培养模式，提出制图能力不断线、计算机能力不断线、设计能力不断线和制造能力不断线的C4人才培养模式，构建实践训练平台，知识拓展平台及新型课程体系，全面培养具有良好工程素养的高层次工程技术人员。
  　根据浙江大学的文件，本期刊属于中文核心期刊。

	论文

5
	论文题目
	以“C4+ P4”为核心的独立院校实践能力培养模式及应用研究

	
	作    者
	张学昌，华顺明，张雷，高德，张旭

	
	期刊名称
	实验室研究与探索

	
	期刊号
	ISSN: 1006-7167
	个人排名
	  1/5

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

独立院校在人才培养过程中存在“重理论轻实践”、“重形式轻结果”等问题，导致学生实践能力差、工程创新能力弱，学生的工程素质与企业需求难以无缝对接。本文以机械设计制造及其自动化专业为例，探索以工程实践能力培养、实践平台构建为核心的工程技术人才培养模式。在制图能力不断线、计算机能力不断线、设计能力不断线和制造能力不断线的C4实践能力培养基础之上，构建实践教学、专业实践、科研实践及产业实践的P4实践平台体系，通过C4与P4的有效融合，全面提升人才的工程实践技能和创新思维能力。
本期刊属于中文核心期刊。

	论文

6
	论文题目
	《工程图学》课程实践教学体系研究

	
	作    者
	吴红兵，张学昌，楼应候

	
	期刊名称
	现代企业教育

	
	期刊号
	ISSN:1008-1496
	个人排名
	  2/3

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

《工程图学》就是一门以图形为研究对象，用图形来表达设计思维的学科。通过教学方法的改革，主要对教学各个环节进行改进,《工程图学》课程教学方法主要从三个方面进行改进，一是提高教学效果，二是加强实践环节，三是增加综合课程设计内容。
本期刊属于教学类一般期刊。


	3.5发表的著作情况简述。(如发表著作较多，可按序加页)

	著作

1
	著作名称
	 AutoCAD机械图样典型范例与实训教程

	
	出版地
	北京
	出版年份
	2014.9

	
	出版社
	清华大学出版社
	个人排名
	１/４

	
	培养人员所承担的主要工作和主要贡献，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况等（200字以内）：

本书以AutoCAD2012简体中文版为基础，以制图思维培养为中心，引导读者建立正确的作图方法和良好的绘图习惯，精选百余道经典实例，加强学生绘图能力提高。本书实训部分共有6个单元，即平面圆弧连接、组合形体绘制、标准件绘制、轴测图绘制、零件图绘制和装配图绘制，实训内容循序渐进，通过系列强化，可全面提升学生的CAD技能。
本人作为主编，全面负责教材的整体思路及内容编排。

	著作

2
	著作名称
	工程图学与CAD教程

	
	出版地
	北京
	出版年份
	2014.8

	
	出版社
	机械工业出版社
	个人排名
	1/8

	
	培养人员所承担的主要工作和主要贡献，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况等（200字以内）：

本书在编制过程中坚持“宽口径、重实践”的工程指导思想，内容包括：现代制图技术与应用、投影理论与基本体素制图、徒手制图基础与规范、组合型体造型与图样表达、尺寸与标注规范、工程制图表达方法及应用、零件图表达规则与要求、常用标准件及表达、零件装配与技术表达、化工图及焊接图表达、AutoCAD基础。课件、习题集和教材紧密配合，注重学生绘图能力、读图能力和计算机制图能力的培养。
本人作为主编，全面负责教材的教材的规划与编排。

	著作

3
	著作名称
	工程图学与CAD教程习题集

	
	出版地
	北京
	出版年份
	       2014.8

	
	出版社
	机械工业出版社
	个人排名
	        1/4

	
	培养人员所承担的主要工作和主要贡献，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况等（200字以内）：

本书围绕工程制图的主要内容，介绍了本课程有效的学习方法和解题方法，对教学的重点和难点加以分析，在系统梳理课程内容的基础上，通过解题指导，精选练习题，模拟试卷等，加强学生对图学技能的掌握。

本人作为主编，负责教材的试卷出题及图形绘制。

	著作

4
	著作名称
	工程制图教程

	
	出版地
	北京
	出版年份
	2012.12

	
	出版社
	高等教育出版社
	个人排名
	          2/5

	
	培养人员所承担的主要工作和主要贡献，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况等（200字以内）：

内容包括：现代制图技术与应用、投影理论与基本体素制图、徒手制图基础与规范、组合型体造型与图样表达、尺寸与标注规范、工程制图表达方法及应用、零件图表达规则与要求、常用标准件及表达、零件装配与技术表达、化工图及焊接图表达、AutoCAD基础。课件、习题集和教材紧密配合，注重学生绘图能力、读图能力和计算机制图能力的培养。
本人作为副主编，全面负责教材的CAD图绘制。


	著作

5
	著作名称
	工程制图学习指导和考试指导

	
	出版地
	杭州
	出版年份
	       2014.3

	
	出版社
	浙江大学出版社
	个人排名
	        ２/３

	
	培养人员所承担的主要工作和主要贡献，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况等（200字以内）：

本书围绕工程制图的主要内容，介绍了本课程有效的学习方法和解题方法，对教学的重点和难点加以分析，在系统梳理课程内容的基础上，通过解题指导，精选练习题，模拟试卷等，加强学生对图学技能的掌握。

本人作为副主编，负责教材的试卷出题及图形绘制。

	著作

6
	著作名称
	工程制图教程习题集

	
	出版地
	北京
	出版年份
	       2012.11

	
	出版社
	高等教育出版社
	个人排名
	        　5/5

	
	培养人员所承担的主要工作和主要贡献，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况等（200字以内）：

本书作为工程制图的配套习题集，投影理论与基本体素制图、徒手制图基础与规范、组合型体造型与图样表达、尺寸与标注规范、工程制图表达方法及应用、零件图表达规则与要求、常用标准件及表达、零件装配与技术表达。

本人作为副主编，负责装配图形绘制。

	著作

7
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	

	著作

8
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	


	3.6学术技术组织现任(兼)职情况 （宁波市级及以上）

	序号
	学术组织名称
	级别
	任职
	任职起止之间

	1
	浙江省工程图学学会
	省级
	理事
	2014.1

	2
	中国机械工程学会
	国家级
	高级会员
	2012.1

	3
	宁波市机械工程学会
	市级
	会员
	2013.1

	4
	
	
	
	

	5
	
	
	
	

	注：“级别”指：“国际级”、“国家级”、“省级”、“市级”；“任职”指：在学术组织中担任的职务，如无职务填“会员”。

	3.7 学术交流及研修培训情况（宁波市级以上）

	序号
	学术交流或研修培训活动名称
	主办单位
	级别
	时间
	参与情况

	1
	第十一届设计与制种造前沿国际会议
	东南大学
	国家级
	2014.5
	参会

	2
	
	
	
	
	

	3
	
	
	
	
	

	4
	
	
	
	
	

	5
	
	
	
	
	

	注：“级别”指：“国际级”、“国家级”、“省级”、“市级”；“参与情况”可填：作为召集人（主持人或会议主席）、受邀作交流报告、参会等。

	3.8入选各级人才工程（人才计划）、创新团队等情况

	序号
	入选工程（计划）名称
	审批单位
	入选时间
	备注

	1
	生态化海洋养殖装备技术创新团队
	宁波市科技局
	2014.6
	3／16

	2
	浙江大学宁波理工产品功能表达与数字化设计仿真创新团队
	学校级
	2013.10
	2／8

	3
	
	
	
	

	4
	
	
	
	

	5
	
	
	
	

	注：“入选工程（计划）名称”可填：省151人才工程等各级政府人才工程或各级行业部门的人才培养工程（计划）或省（市）级创新团队、重点学科、重点实验室等，“备注”栏分别对应填写入选人才工程的具体层次或在入选团队（学科）中的排名情况。


	3.9取得的主要荣誉称号（含政府及其部门和非政府组织授予的专业领域和非专业领域的各级荣誉以及专业领域的集体荣誉）

	序号
	荣誉名称
	授予单位
	授予时间
	备注

	1
	学生社团优秀指导老师
	浙江大学宁波理工学院
	2013.10
	个人非专业荣誉

	2
	
	
	
	

	3
	
	
	
	

	4
	
	
	
	

	5
	
	
	
	

	注： “备注”栏填写：个人专业荣誉、个人非专业荣誉、集体专业荣誉、具体非专业荣誉


	3.10成果效益情况（考核期内取得成果及成果转化所产生的经济效益，需提供相关佐证材料）

	序号
	成果名称
	实施单位或转化单位
	新增销售（万元）
	节约成本（万元）

	1
	铝箔复卷机
	宁波市鄞州欧图自动化科技有限公司
	
	

	2
	铝箔复卷机的纸筒传送机构
	宁波市鄞州欧图自动化科技有限公司
	
	

	3
	多功能铝箔包装机
	宁波时代铝箔科技有限公司
	
	

	4
	铝箔包装机
	宁波时代铝箔科技有限公司
	
	

	5
	
	
	
	

	
	合 计
	
	


	3.11 其他重要补充材料简述：

	


四、考核期内资助经费的使用情况

	考核期内获市级资助 3 万元，获区（县）或市级主管部门资助    万元；单位资助   万元；

已使用1.82015万元，结余1.179850万元。
使用情况如下：

	序号
	经费用途
	使用金额(元)
	使用时间

	1
	专利信息费
	8870
	2013.3.13

	2
	南京国际会议交通费
	2880.5
	2014.6.25

	3
	报版面审稿、复印装订费
	3130
	2014.6.9

	4
	全国工程图学工作会议差旅费
	3321
	2014.9.23

	5
	
	
	

	6
	
	
	

	7
	
	
	

	8
	
	
	

	9
	
	
	

	10
	
	
	


材料真实性承诺：

本人保证以上所填内容属实。         签名：

年    月     日
五、所在单位培养举措及考核意见
	5.1 培养人员所在单位培养举措概述                                            

	

	5.2所在单位对培养人员的考核意见

	（盖章）

                                                      年     月     日


六、县（市）、区人力社保局或市主管部门培养举措及考核意见

	6.1 所在地或市级主管部门培养举措概述                                            

	

	6.2量化打分及考核意见

	考核内容
	承担项目
	成果获奖
	专利授权
	成果转化效益
	论文论著
	学术任职
	交流培训
	入选人才工程
	个人荣誉
	培养举措经费
	总分

	得分
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	考核意见：
（盖章）

                                                       年     月     日
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