附件1                                           高校类
宁波市领军和拔尖人才工程培养人员
中期考核登记表
	培养人选:
	王义强

	培养层次：
	第一层次

	工作单位:
	浙江大学宁波理工学院

	填表日期:
	2014年 9 月 25 日


宁波市人力资源和社会保障局
2014年8月
一、人选基本情况

	姓    名
	王义强
	性    别
	男

	出生年月
	1964.9
	党    派
	民建

	工作单位
	浙江大学宁波理工学院
	技术职称
	教授


	行政职务
	机能学院副院长
	学历学位
	博士

	从事专业
	机械制造
	联系电话
	15058030369

	手    机
	15058030369
	电子邮箱
	jluwang@gmail.com


二、培养人员在考核期内的工作总结（限600字以内）
	作为第一层次的培养人员，我始终将这项荣誉作为我科研和教学工作的鞭策和鼓励。为了积极贯彻落实宁波市的“六个加快”战略方针，作为学科带头人，我与团队成员协同完成了多项科研课题的申报，完成了各类项目若干，取得了一定成果，为宁波市机械及相关行业的发展做出了个人应有的努力。具体情况做出总结汇报：
一、科研项目申报情况

自培养期开始，依托学校和自身专业优势，成功申报国家级重大专项1项，浙江省自然基金1项，宁波市科技项目1项，并在项目期内顺利完成各项既定科研目标。

二、横向课题申报及完成情况
宁波市作为装备制造业发达地区，各类企业的技术升级意愿强烈，针对团队优势，共完成宁波如意叉车公司，浙江中锐工程机械公司，宁波方力科技集团等企业的技术研发工作若干，为企业的技术升级改造提供了帮助，带来了明显的经济效益提升。

三、论文及专利完成情况

培养期内，针对不同课题方向，共发表SCI/EI类论文6篇，培养硕士及博士研究生8人，培养博士后1名，获得发明专利2项，实用新型专利1项。

四、学术交流情况

针对宁波本地机械相关企业众多的优势，积极依托行业协会等团体，主办或协办了高速精密数控装备协同创新研讨会，宁波市第七届学术大会，激光烧蚀技术应用论坛等学术交流活动，为宁波市机械、机床及模具行业的交流提供了积极帮助。
在剩余培养期内，我会以高标准继续要求自己，争取为浙江大学宁波理工学院和宁波市机械行业的发展履行自己应尽的责任。


三、培养人选在培养期内的主要业绩列表简述

	3.1承担的主要科研项目、基金项目情况（如承担项目较多，可按序加页）

	考核期内共承担科研项目 4 项，其中：国家级  1  项，省部级  1  项，市级  1  项,其他项目  1  项

	项目1
	项目类别
	国家科技重大专项
	项目编号
	2012ZX04011021
	起始年度
	2012

	
	下达部门
	浙江大学宁波理工学院
	项目经费
	134.44    万元
	终止年度
	2015

	
	项目或课题名称
	高档数控机床与基础制造装备

	
	责任承担
	(课题负责 □ 独立承担 (主要承担  □ 一般参加，排名：   (排序)/   （总人数）

	
	项目性质
	□ 基础研究     (应用基础研究       □ 应用研究

	
	项目或课题评价
（未通过验收或鉴定项目不需填写）
	□ 国际先进水平   □ 国内先进水平

□ 填补国内空白   □ 其他(        )

	
	培养人员在项目或课题中所承提的主要工作和主要贡献（200字以内）：
在研究滚珠丝杠及直线导轨相关理论的基础上，建立了滚动功能部件性能测试条件与实验环境；突破了滚动功能部件设计制造及测试领域的若干关键技术；推进中高档功能部件与主机产品的配套应用，并建立了滚动功能部件性能测试试验台，在试验基础上进行了滚动功能部件综合性能测试技术、可靠性与精度保持性的技术研究，促进国产滚动功能部件设计制造与应用水平的提升。

	项目2
	项目类别
	浙江省自然科学基金
	项目编号
	Y1110708
	起始年度
	2011

	
	下达部门
	浙江大学宁波理工学院
	项目经费
	5 万元
	终止年度
	2013

	
	项目或课题名称
	圆环面铣刀高速铣削自由曲面刀具位姿耦合问题的研究

	
	责任承担
	(课题负责 □ 独立承担 □ 主要承担  □ 一般参加，排名： 1 (排序)/ 5（总人数）

	
	项目性质
	□ 基础研究     ( 应用基础研究       □ 应用研究

	
	项目或课题评价
（未通过验收或鉴定项目不需填写）
	□ 国际先进水平   □ 国内先进水平

□ 填补国内空白   □ 其他(        )

	
	培养人员在项目或课题中所承提的主要工作和主要贡献（200字以内）：
提供了母线高阶可微的圆环面铣刀高速铣削自由曲面成形新算法；揭示系统动力学特性对跟踪误差、轮廓误差、表面粗糙度、刀具寿命的影响规律。提供刀具空间姿态及走刀路径耦合优化控制的最佳方案及算法，为圆环面铣刀高速铣削自由曲面自动编程提供基础理论和技术支持，促进高速铣削技术在模具等领域的推广应用。

	项目3
	项目类别
	
	项目编号
	
	起始年度
	

	
	下达部门
	
	项目经费
	      万元
	终止年度
	

	
	项目或课题名称
	

	
	责任承担
	□ 课题负责 □ 独立承担 □ 主要承担  □ 一般参加，排名：   (排序)/   （总人数）

	
	项目性质
	□ 基础研究     □ 应用基础研究       □ 应用研究

	
	项目或课题评价
（未通过验收或鉴定项目不需填写）
	□ 国际先进水平   □ 国内先进水平

□ 填补国内空白   □ 其他(        )

	
	培养人员在项目或课题中所承提的主要工作和主要贡献（200字以内）：



注：1、项目类别：指科学基金重大项目、科学基金一般项目、重大科技专项、农业科技成果转化项目、火炬计划等，没有项目下达部门的企业自选项目请填企业自选项目。2、项目名称、项目编号、起始年度、终止年度、下达部门、项目经费、责任承担等根据下达的项目书或文件填写。
	3.2成果获奖情况简述。（如获奖项目较多可按序加页）

	序号
1
	奖励年度、名称、等级（以证书或文件为准）
	获奖项目名称（以证书或文件为准）

	
	2012吉林省科学技术奖三等奖
	低成本、优质轿车用06A缸体生产关键技术及产业化

	
	获奖时所在单位全称
	浙江大学宁波理工学院

	
	授奖部门（以证书或文件为准）
	吉林省科学技术进步奖励委员会
	个人排名
	6/8

	
	培养人选在该科研项目中所起承担的主要工作和和主要贡献简述（200字以内）：

探究了06A缸体在高速切削加工时常规合金元素，材料组织等对切削性能的影响，基于此对加工该型缸体的工艺参数进行了大量高速切削试验并给出了优化后参数，验证断屑性能是改善切削性能的关键，同时石墨形态和基体组织对断屑性能有着极其重要的影响。

	序号
2
	奖励年度、名称、等级（以证书或文件为准）
	获奖项目名称（以证书或文件为准）

	
	2012浙江省科技成果转化奖二等奖
	智能拣选设备技术引进及在工业车辆上应用和产业化

	
	获奖时所在单位全称
	浙江大学宁波理工学院

	
	授奖部门（以证书或文件为准）
	浙江省人民政府
	个人排名
	4/6

	
	培养人选在该科研项目中所起承担的主要工作和和主要贡献简述：（200字以内）
从物流仓储拣选作业的实际需求出发，创新性地运用货物及车身电瓶重量自主调整车辆重心，增强了高位叉车的运行稳定性，验证了车辆重心不稳定的影响因素，并建立动力学模型进行分析。对在智能拣选过程中起重要作用的高位拣选叉车门架系统进行了优化设计，在提高强度的同时保证了车身结构的稳定性和轻量化。

	序号
3
	奖励年度、名称、等级（以证书或文件为准）
	获奖项目名称（以证书或文件为准）

	
	
	

	
	获奖时所在单位全称
	

	
	授奖部门（以证书或文件为准）
	
	个人排名
	/

	
	培养人选在该科研项目中所起承担的主要工作和和主要贡献简述：（200字以内）


注：市级以上获奖，包括产品设计获奖和发明创造获奖。获奖项目名称、类别、等级、授奖单位、奖励年度、获奖人姓名、所有获奖单位全称等按获奖证书或公布文件填写。“奖励年度、名称、等级” 填写举例：2012年宁波市科技进步一等奖。

	3.3获授权的专利情况.( 如专利较多可按序加页）

	考核期内共申请发明专利  2 项，获授权 2  项，申请实用新型专利  1  项，获授权  1  项；申请外观专利    项，获授权    项，申请国际发明专利    项，获授权    项；或软件著作权     项。

	序号
1
	专利名称
	专利号

	
	高位拣选车的重心自主平衡装置
	ZL201120301490.0

	
	发明人
	王义强；付超
	专利申请日
	2011.8.18

	
	专利权人
	浙江大学宁波理工学院
	授权公告日
	2012.5.16

	
	授权国家
	中国
	专利类别
	实用新型
	个人排名
	第 1 发明人

	
	培养人员在该专利中的所承担的主要工作和主要贡献以及该专利的实施情况简述：（200字以内）
从物流仓储拣选作业的实际需求出发，创新性地运用货物及车身电瓶重量自主调整车辆重心，增强了高位叉车的运行稳定性，验证了车辆重心不稳定的影响因素，并建立动力学模型进行分析。

	序号
2
	专利名称
	专利号

	
	多点仿形刚性夹具及使用该夹具加工薄壁工件的方法
	ZL201110056204.3

	
	发明人
	王义强；华顺明；王晓军等
	专利申请日
	2011.03.09

	
	专利权人
	浙江大学宁波理工学院
	授权公告日
	2013.06.05

	
	授权国家
	中国
	专利类别
	发明
	个人排名
	第 1 发明人

	
	培养人员在该专利中的所承担的主要工作和主要贡献以及该专利的实施情况简述：（200字以内）
针对大型自由曲面的薄壁件在加工中易发生变形的问题，提出了结构模块化仿形定位/支撑装夹理念。建立了曲面薄壁件的几何模型，利用有限元对薄壁件进行变形预测。通过ANSYS的APDL语言和遗传算法相结合的寻优途径，实现定位/支撑模块所需数量最少，布局方式最优的状态。根据该发明专利，为薄壁零件的装卡加工提供了技术支持，为相关行业降低了30%的加工成本，带来了利润的大幅提升。 

	序号
3
	专利名称
	专利号

	
	真空吸涨夹具及使用该夹具加工复合材料的方法
	ZL201210089274.3

	
	发明人
	王义强；郑堤；王龙山等
	专利申请日
	2012.03.30

	
	专利权人
	浙江大学宁波理工学院
	授权公告日
	2013.11.13

	
	授权国家
	中国
	专利类别
	发明
	个人排名
	第 1 发明人

	
	培养人员在该专利中的所承担的主要工作和主要贡献以及该专利的实施情况简述：（200字以内）
针对复合材料类零件在加工中易发生破损或变形的问题，提出了结构模块化仿形定位/支撑，真空吸涨夹紧的装夹理念。利用有限元对复合材料零件在加工过程中的应变程度进行预测。通过ANSYS的APDL语言和遗传算法相结合的寻优途径，实现定位/吸涨装置所需数量最少，布局方式最优的状态。根据该发明专利，为易变性及易破损的复合材料类零件的装卡加工提供了技术支持，为相关行业降低了30%的加工成本，带来了利润的大幅提升。


注：专利类别分为“发明”、“实用新型”、“外观设计”、“软件著作权”。
	3.4发表的论文情况简述.(如发表论文较多，可按序加页)

	考核期内共发表论文   6 篇，其中SCI收录   2 篇； EI收录   4 篇； ISTP收录     篇。

	论文

1
	论文题目
	圆环面铣刀高速铣削S50C模具钢的工艺参数研究

	
	作    者
	王义强，闫国琛，袁修华，谷岩，杨霖林

	
	期刊名称
	兵工学报

	
	期刊号
	CN11-2176/TJ
	个人排名
	    1/5

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

采用多因素正交试验方法对常用模具钢S50C进行高速铣削试验,测量了使用圆环面铣刀铣削加工时不同主轴转速、进给速度、切削深度、切削行距、刀具倾角下加工工件的表面粗糙度,利用人工神经网络结合遗传算法建立了表面粗糙度预测与工艺参数优选模型,并且对模型的有效性进行了验证，对于切削加工前表面粗糙度的预测与工艺参数的优选提供了参考。

复合影响因子： 0.767          综合影响因子： 0.479

	论文

2
	论文题目
	激光强化机床导轨的显微组织及性能的试验研究

	
	作    者
	王义强，邓猛，袁修华，张占辉，邱红钰 

	
	期刊名称
	材料热处理学报

	
	期刊号
	11-4545/TG
	个人排名
	     1/5

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

为提高机床导轨的耐磨性能和工作寿命，应用激光表面改性技术，对机床导轨材料（灰铸铁）表面进行强化处理，试验结果表明，激光处理区表面硬度较常规处理( 485 ～545 HV) 有显著提高，最高达 980 HV。当测试距离达到 30000 m 时，激光处理试样的耐磨性能较常规处理提高约 1 倍。研究表明这是激光处理区晶粒超细化、硬度提高和石墨球综合作用的结果。
复合影响因子： 0.753             综合影响因子： 0.540


	论文

3
	论文题目
	Open CNC System Component Assemble Model based on Reliability

	
	作    者
	谷岩，王义强，袁修华等 

	
	期刊名称
	International Journal of Multimedia and Ubiquitous Engineering

	
	期刊号
	1975-0080 IJMUE
	个人排名
	     2/4

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

为了了解数控系统的可扩展性及可重构性，并依此建立一个高可靠性的CNC数控系统平台，文章根据可靠性数学建立了一个组件组装型的数控系统。极大提升了数控系统的软件可靠性



	3.4发表的论文情况简述.(如发表论文较多，可按序加页)

	考核期内共发表论文    篇，其中CSI收录    篇； EI收录    篇； ISTP收录     篇。

	论文

4
	论文题目
	Software Fault Location of CNC System Based on Similar Path Set and Artificial Neural Network

	
	作    者
	袁修华，王义强，谷岩

	
	期刊名称
	Advances in Mechanical Engineering

	
	期刊号
	1975-0080
	个人排名
	2/3

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

由于数控系统的可靠性很难随着计算的复杂性及软件系统的规模的增大而增大，因此针对数控系统的故障定位提出了更高的要求，本文基于类似路径设置和人工神经网络的方法，提出了一种实用的数控系统故障定位方法，成功的解决了上述问题。

	论文

5
	论文题目
	Process optimization of the serial-parallel hybrid polishing machine tool based on artificial neural network and genetic algorithm

	
	作    者
	王桂莲，王义强等

	
	期刊名称
	JOURNAL OF INTELLIGENT MANUFACTURING

	
	期刊号
	0956-5515
	个人排名
	      2/3

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

对串并行混合抛光设备在抛光模具钢表面时的工艺参数进行了优化，创造性的使用了人工神经网络以及遗传算法构建了单目标以及多目标的最优模型，解决了当磨削工件时，效率和表面质量无法兼顾的矛盾，为磨削加工提供了工艺参数参考以及理论依据。

	论文

6
	论文题目
	数控系统软件故障定位技术

	
	作    者
	袁修华，王义强，胡艳娟等

	
	期刊名称
	重庆大学学报

	
	期刊号
	1000-582
	个人排名
	     2/3

	
	培养人员所承担的主要工作和贡献简述，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况、期刊的影响因子等：

为了快速准确地对数控系统中的软件故障实施定位，提高数控系统可靠性，提出将改进的相似路径算法和模糊判断技术应用到数控系统软件故障定位领域。根据监控器记录的信息，生成失效路径；根据改进的相似路径算法，由程序控制流图和失效路径生成相似路径集；通过程序切片算法，将可疑代码的范围减少；同时采用模糊数学来判断可疑代码，进而对控制流类故障进行定位。


	3.5发表的著作情况简述。(如发表著作较多，可按序加页)

	著作

1
	著作名称
	 

	
	出版地
	
	出版年份
	 

	
	出版社
	 
	个人排名
	           /

	
	培养人员所承担的主要工作和主要贡献，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况等（200字以内）：



	著作

2
	著作名称
	 

	
	出版地
	
	出版年份
	 

	
	出版社
	 
	个人排名
	           /

	
	培养人员所承担的主要工作和主要贡献，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况等（200字以内）：



	著作

3
	著作名称
	 

	
	出版地
	
	出版年份
	 

	
	出版社
	 
	个人排名
	           /

	
	培养人员所承担的主要工作和主要贡献，包括：提出的学术技术思想、创造性、研究工作的参与程度、学术技术刊物中的主要引用及评价情况等（200字以内）：




	3.6学术技术组织现任(兼)职情况 （宁波市级及以上）

	序号
	学术组织名称
	级别
	任职
	任职起止之间

	1
	中国机械工程学会
	国家级
	高级会员
	2001.8-

	2
	中国机械工程学会可靠性工程分会
	国家级
	委员
	2014.8-

	3
	宁波市机械工程学会
	市级
	理事
	2013.12-

	4
	
	
	
	

	5
	
	
	
	

	注：“级别”指：“国际级”、“国家级”、“省级”、“市级”；“任职”指：在学术组织中担任的职务，如无职务填“会员”。

	3.7 学术交流及研修培训情况（宁波市级以上）

	序号
	学术交流或研修培训活动名称
	主办单位
	级别
	时间
	参与情况

	1
	宁波市第七届学术大会
	宁波市科学技术协会
	市级
	2012.10
	召集人并受邀报告

	2
	高速精密数控装备协同创新研讨会
	数控机床高速精密化技术创新协会
	国家级
	2012.11
	召集人并及受邀报告

	3
	激光烧蚀技术应用论坛
	宁波市模具行业协会
	市级
	2014.5
	受邀报告

	4
	
	
	
	
	

	5
	
	
	
	
	

	注：“级别”指：“国际级”、“国家级”、“省级”、“市级”；“参与情况”可填：作为召集人（主持人或会议主席）、受邀作交流报告、参会等。

	3.8入选各级人才工程（人才计划）、创新团队等情况

	序号
	入选工程（计划）名称
	审批单位
	入选时间
	备注

	1
	浙江省重点学科负责人
	浙江省教育厅
	2012.6
	

	2
	宁波市创新团队第二层次
	宁波市科技局
	2013.8
	

	3
	
	
	
	

	4
	
	
	
	

	5
	
	
	
	

	注：“入选工程（计划）名称”可填：省151人才工程等各级政府人才工程或各级行业部门的人才培养工程（计划）或省（市）级创新团队、重点学科、重点实验室等，“备注”栏分别对应填写入选人才工程的具体层次或在入选团队（学科）中的排名情况。


	3.9取得的主要荣誉称号（含政府及其部门和非政府组织授予的专业领域和非专业领域的各级荣誉以及专业领域的集体荣誉）

	序号
	荣誉名称
	授予单位
	授予时间
	备注

	1
	宁波市人民政府重点高层次人才
	宁波市高层次人才引进工作配套服务领导小组
	2013.1
	

	2
	
	
	
	

	3
	
	
	
	

	4
	
	
	
	

	注： “备注”栏填写：个人专业荣誉、个人非专业荣誉、集体专业荣誉、具体非专业荣誉


	3.10成果效益情况（考核期内取得成果及成果转化所产生的经济效益，需提供相关佐证材料）

	序号
	成果名称
	实施单位或转化单位
	新增销售（万元）
	节约成本（万元）

	1
	高位拣选设备关键技术的研究与开发
	宁波如意股份有限公司
	4200
	

	2
	ZJD50/450钻机关键部件结构设计及优化
	浙江中锐工程机械有限公司
	
	200

	3
	
	
	
	

	4
	
	
	
	

	5
	
	
	
	

	
	合 计
	4200
	200


	3.11 其他重要补充材料简述：

	


四、考核期内资助经费的使用情况

	考核期内获市级资助 5  万元，获区（县）或市级主管部门资助    万元；单位资助   万元；

已使用  1   万元，结余   4  万元。
使用情况如下：

	序号
	经费用途
	使用金额
	使用时间

	1
	会议、旅差费用
	1万元
	2014.08

	2
	
	
	

	3
	
	
	

	4
	
	
	

	5
	
	
	

	6
	
	
	

	7
	
	
	

	8
	
	
	

	9
	
	
	

	10
	
	
	


材料真实性承诺：

本人保证以上所填内容属实。         签名：

年    月     日
五、所在单位培养举措及考核意见
	5.1 培养人员所在单位培养举措概述                                            

	

	5.2所在单位对培养人员的考核意见

	（盖章）

                                                      年     月     日


六、县（市）、区人力社保局或市主管部门培养举措及考核意见

	6.1 所在地或市级主管部门培养举措概述                                            

	

	6.2量化打分及考核意见

	考核内容
	承担项目
	成果获奖
	专利授权
	成果转化效益
	论文论著
	学术任职
	交流培训
	入选人才工程
	个人荣誉
	培养举措经费
	总分

	得分
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	考核意见：
（盖章）

                                                       年     月     日


1

